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Servisni robotické systémy — Klasifikace, rozdéleni, popis subsystémi, pozadavky,
zékladni parametry.

Kinematické struktury servisnich robotickych systémd, klasifikace druhu podvozk.
Biomechanické principy feseni subsystému mobility servisnich robott.

Faktory urcujici navrh servisnich robotickych systémi. Zékladni rozdé€leni
jednotlivych druht podvozkd.

Metodika navrhu pohont u kolovych mobilnich roboti.

Jednokolové a dvoukolové mobilni robotické systémy. Metodika aplikace, zplisob
fizeni a konstruk¢ni pozadavky.

Ttikolové a ctyfkolové mobilni robotické systémy. Rozdé€leni, metodika aplikace,
zpusob fizeni a konstrukéni pozadavky.

Sesti a vicekolové mobilni robotické systémy. Metodika aplikace, zpiisob fizeni a
konstrukéni pozadavky.

Servisni roboty se viesmérovymi koly. Metodika aplikace, zpiisob fizeni a konstrukéni
pozadavky.

Specialni mobilni robotické systémy. Rozd¢leni, metodika aplikace, zplsob fizeni a
konstruk¢ni pozadavky.

Konstrukce typli noh u kracejicich robotickych systémil.

Pasové mobilni robotické systémy. Metodika aplikace a provozu, konstrukéni
pozadavky.

Plazivé mobilni robotické systémy. Metodika aplikace a provozu, konstrukcni
pozadavky.

Plavajici mobilni robotické systémy. Metodika aplikace a provozu, konstrukéni
pozadavky.

Aplikace servisnich robotil ve stavebnictvi (sanacni, destrukcni a jiné ¢innosti).
Aplikace servisnich robotii v zemédélstvi a lesnictvi.

Aplikace servisnich robotil ve zdravotnictvi.

Servisni robotické systémy pro oblast nepfirozeného / nebezpecném prostiedi.
Servisni robotické systémy pro oblast domaciho prostiedi.

Netradi¢ni aplikace servisnich robotickych systémil a vize do budoucna.



