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Specifika a vlastnosti architektury primyslového PC a PLC, kategorie.

Konstrukce praimyslového PC, jeji vliv na spolehlivost. Ukazatele spolehlivosti. MTBF,
MTTR, vanova kiivka. Vyznam zahotfovani.

Vazba fidiciho systému s binarnim okolim prosttednictvim pramyslovych karet a moduld.
Vazba fidiciho systému s analogovym okolim prostiednictvim primyslovych karet a moduld.
Optoizolované binarni vstupy, princip, zapojeni.

Reléové vystupy, vlastnosti (co je to typ A, B, C), ochrana kontaktii. Polovodicova relé.
Druhy A/D ptevodniki, jejich vlastnosti, blokové schéma A/D ptevodnikové karty.
Aproximacni A/D prevodnik.

Integracni A/D pievodnik.

Parametry A/D ptevodnikd, vybér vhodného typu podle pozadované piesnosti.
Vzorkovani, stanoveni vzorkovaci frekvence pfi synchronnim vzorkovani.

Vysvétlit asynchronni vzorkovani. Pro¢ se pouziva a kdy se miize pouzit.

Napojeni vstupli/vystupti — analogové (SE a DIF), binarni.

Bezpecnost a diagnostika fidiciho systému (mistni, a dalkova).

Stavebnice pro dalkovy a distribuovany sbér dat, distribuované systémy fizeni.

Ridici systémy pro robotiku, jejich specifika. 17. Metodika navrhu fidiciho systému.

Ridici systémy pro extrémni podminky (vibrace, elektromagneticka pole, vlhko, teplota...),

vyznam kritérii EMI, ESD, MTBF, MTTR.



