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PROJEKTOVANI A PROVOZ RTP

OTAZKY:

1. Projektovani vyrobnich systému s PRaM - zakladni pojmy, projekt, technologické
projektovani, materialové toky, kritické cesty.

2. Faze projektu. Zasady pii piipravé projektu. Reseni RTP a vyrobnich seskupeni s PRaM,
struktura robotizovanych pracovist’ a pottebnych periferii.

3. Rozbor vyrobniho programu a analyza pracovist’ vhodnych pro robotizaci, kritéria pro vybér
PR, charakteristiky typii robotti. Technologické postupy, manipulovatelnost pfedmétu, volba
perifernich zafizeni.

Obsah projektové dokumentace RTP, vyhlasky, normy, pfedpisy, smlouva o dilo.

5. Aktivity navrhu a realizace RTP. Projektové faze a jejich cile. Zdroje financovani investic,
navratnost investice. Metody a kritéria hodnoceni efektivnosti.

6. SW nastroje pro podporu navrhu RTP a jejich pouziti v jednotlivych fazich projektu.

7. Rizeni projektovych praci. Realizace projektu. Vyuziti vypo&etni techniky pii zpracovavéni
projektd. Automatizované systémy projektovani, planovani, ptiprava a realizace investic.

8. Bezpecnost a hygiena prace ve vyrobnich systémech s PRaM, rozdily mezi jednotlivymi
technologiemi. Bezpecné vzdalenosti, ergonomie, exhalace, zateni apod.

9. PRaM v manipulaci s materialem, skladovani, opera¢ni a mezioperacni doprava. Mobilni
roboticky systém.

10. RTP triskového obrabéni, technologi¢nost a manipulovatelnost souc¢asti, moznosti nasazovani
PraM. Specifika jednotlivych technologii. Piiklady pro rtizné typy soucasti.

11. RTP montaZze procesu, typy a charakteristiky montaznich robotd, zvlastnosti technologie,
ptiklady aplikaci.

12. Projektovani vyrobnich systémi s PR v technologiich tvateni, zakladni charakteristické
parametry PRaM, piiklady aplikaci.

13. Projektovani robotizovanych vyrobnich systému svafovani, specifické podminky technologie,
charakteristické parametry PRaM, piiklady aplikaci.

14. Projektovani systémut s PR v povrchovych tGpravach, zvlastni podminky pro nasazeni robotd,
charakteristické parametry PRaM, piiklady aplikaci.

15. Trendy rozvoje robotizace, vyuziti robotd na pracovistich s progresivnimi technologiemi.
Ptiklady aplikaci.



