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SERVISNI ROBOTY

OTAZKY:

o ©® N n kW

Klasifikace servisnich robotickych systémti — rozdé€leni, popis subsystémi, pozadavky,
zakladni parametry.

Rozdéleni lokomoc¢niho ustroji na jednotlivé subsystémy — popis, pozadavky, zakladni
parametry.

Biomechanické principy feSeni subsystému mobility servisnich robotd.

Faktory urcujici navrh servisnich robotickych systém.

Klasifikace jednotlivych druhti podvozki.

Konstrukce typt noh u kracejicich robotickych systémii.

Kracejici mobilni robotické systémy. Pozadavky na konstrukci, praktické aplikace.
Kolové mobilni robotické systémy. Pozadavky na konstrukci, praktické aplikace.
Mobilni robotické systémy se vSesmérovymi koly. Pozadavky na konstrukci, praktické

aplikace.

. Hybridni mobilni robotické systémy. Pozadavky na konstrukei, praktické aplikace.
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Pasové mobilni robotické systémy. Pozadavky na konstrukei, praktické aplikace.
Plazivé mobilni robotické systémy. Pozadavky na konstrukci, praktické aplikace.
Plavajici mobilni robotické systémy. Pozadavky na konstrukci, praktické aplikace.
Létajici mobilni robotické systémy. PoZzadavky na konstrukci, praktické aplikace.
Aplikace servisnich robotl ve zdravotnictvi.

Aplikace servisnich robotil ve stavebnictvi.

Servisni robotické systémy pro oblast domaciho prostiedi.



