Statni zavérecné zkousky VSB — Technicka univerzita Ostrava
Fakulta strojni
Katedra robotiky

Bakalaisky studijni program: Strojirenstvi; Obor: Robotika

PRUMYSLOVE ROBOTY A MANIPULATORY

OTAZKY:

1. Koncepce a kinematické struktury priimyslovych robotli a manipulatorti, pozadavky,
vlastnosti.

Realizace kinematickych struktur pohybovych jednotek.
Mechanika pohoniit PRaM.

Motory PRaM, druhy, vlastnosti, ndvrh.

Névrh vykonu motoru translac¢nich polohovacich jednotek.
Névrh vykonu motoru rotacnich polohovacich jednotek.
Ptevody PRaM, druhy, pozadavky, vlastnosti, aplikace.

Planetové pievody.
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Harmonické a cyklo ptevody.
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. Valivé Srouby.
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. Vedeni a ulozeni pohybovych jednotek.
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. Efektory - druhy, principy, konstrukce, interfejsy, automaticka vyména.
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. Efektory - postup névrhu, stanoveni uchopnych sil, dimenzovani.

._.
N

. Efektory - navrh, vypocty a optimalizace transformacniho bloku.
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. Efektory - transformacni bloky s kloubovymi mechanismy.
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. Efektory - transformacni bloky s vatkovymi mechanismy.
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. Efektory - transformacni bloky s ozubenymi mechanismy.
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. Efektory - transformacni bloky s pohybovymi mechanismy.
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. Orienta¢ni Ustroji - pozadavky, klasifikace, pfevody, konstrukéni feseni.
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. Polohovaci ustroji - pohybové jednotky.



