VSB TECHNICKA

UNIVERZITA
OSTRAVA

Statni zavérecné zkousky

Bakalarsky studijni program: B0714A270002 Mechatronika

MECHATRONICKE SYSTEMY

Otazky:

p.

¢.

Néazev

Piedmeét

1.

Kombinacni logické obvody — Princip ¢innosti kombina¢nich logickych obvodii.
Kodéry, dekodéry, multiplexery, demultiplexery. Popis funkce, zakladni aplikace.

Mikroprocesory a mikropocitace — Rozd¢€leni procesord, zdkladni architektury.
Zakladni charakteristika jednoCipovych mikropocitact. Architektura, pamétovy
prostor, ALU, systém pieruSeni, sbérnice, periferie.

430-
2203/06

Pfimé a nepfimé ménice kmitoctu. Zakladni principy, zakladni aplikace a zptisoby
fizeni.

Vykonové polovodicové systémy pro napajeni elektrickych pohonii — Pulzni ménice.

Stejnosmérné motory — Provedeni, princip plsobeni, konstrukéni uspotradani,
zéakladni vlastnosti. Mechanické charakteristiky stejnosmérnych motort.

Stridavé motory — Asynchronni a synchronni stroje. Princip piisobeni, konstrukéni
uspotadani, zakladni vlastnosti. Mechanické charakteristiky.

430-
2309/03

Pasivni elektronické prvky — Rezistory, kondenzatory, civky. Zakladni vlastnosti,
charakteristiky, pouziti.

Aktivni elektronické prvky — Polovodic¢ové diody, tyristory, triaky, bipolarni
tranzistory, unipolarni tranzistory. Zakladni vlastnosti, charakteristiky, pouZiti.

Sitové napéjeci zdroje — Pozadavky na jednotlivé ¢asti zdroji. Usmérnovace,
filtrace usmérnéného napéti, parametrické stabilizatory napéti, zpétnovazebni
regulatory napéti spojité a impulsni.

430-
2201/05

Akeni systém — nosny mechanicky subsystém — realizace kinematickych struktur,
pohybové jednotky polohovaci, klasifikace, vlastnosti, principy, konstrukce.
Vykonny subsystém — struktura subsystému, pozadavky, vlastnosti, principy,
konstrukce.

10.

Pievodovky — Pfevody valivymi $rouby — druhy, principy, konstrukce. Kloubové
mechanismy — pantografy. Planetové ptevody, Harmonické a cyklo pfevody —
principy, konstrukce

11.

Pohonny subsystém. Krokové motory — typy, vlastnosti, charakteristiky, zptisoby
fizeni, typy, vybeér.

12.

Senzoricky subsystém, senzory (rotacni), polohy absolutni a relativni, kvadraturni
signal.

354-
0334/04




VSB TECHNICKA

UNIVERZITA
OSTRAVA

13.

Digitalni vstupy, optooddéleni, ptiklady zapojeni, parametry, Citade a Easovade,
popis, pouziti, parametry.

14.

Digitalni vystupy, typy, piiklady zapojeni, parametry, Citade a ¢asovace, popis,
pouziti, parametry

15.

Shanon-kotélnikav teorém, Chyba aliasingu — vysvétlit jak vznikne a jak se ji
vyvarovat.

354-
0507/04

16.

Zakladni pojmy z oblasti méficich a fidicich systému (regulacni obvod, prvek,
subsystém, vazby, rovnice fizeni, hierarchicka struktura systému fizeni). Statické a
dynamické vlastnosti ¢lentt méficich a regulacnich obvodu (staticka charakteristika,
prechodova charakteristika, citlivost, TP).

17.

Snimace a pfevodniky neelektrickych veli€in, blokova struktura a zakladni
rozdéleni, jejich fyzikalni principy (odporové, kapacitni, indukeni, ... , priklady
realizace).

18.

Zpusoby vyhodnoceni snimact v zavislosti na principu snimace (vyhodnoceni
kapacitnich, odporovych, indukénich, ... snimaci).

19.

Inteligentni senzory (vnitini struktura, popis jednotlivych ¢asti vnitini struktury,
komunikaéni rozhrani,...).

20.

/0O rozhrani fidicich systému v primyslu (typy vstupnich/vystupnich signald,
struktura a vlastnosti I/O rozhrani, analogové a diskrétni vstupni/vystupni kanaly,
priklad pouziti).

352-
0330/01




