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Statni zavérecné zkousky

Bakalarsky studijni program: B0714A270002 Mechatronika

MECHATRONICKE SYSTEMY

Otazky:

1.

Kombinacni logické obvody — Princip ¢innosti kombinaénich logickych obvodi. Kodéry,
dekodeéry, multiplexery, demultiplexery. Popis funkce, zékladni aplikace. Sekvenéni logické
obvody — Princip ¢innosti sekvencnich logickych obvodd. Klopné obvody, &itace, registry.
Polovodi¢ové paméti (RWM, ROM, PROM, EPROM, EEROM, Flash). Popis funkce, zakladni
aplikace.

Mikroprocesory a mikropocitate — Rozdéleni procesort, zadkladni architektury. Zakladni
charakteristika jedno¢ipovych mikropocitact. Architektura, pamétovy prostor, ALU, systém
preruseni, sbérnice, periferie. Styk mikropo¢itace s analogovym prostiedim — analogovy vstup a
vystup — Princip ¢innosti D/A ptevodniku. Zakladni typy D/A pievodnikti (D/A pievodnik s
odporovou vahovou siti a s odporovou siti R-2R). Princip ¢innosti A/D ptevodnikt. Zakladni typy
A/D ptevodniki (paralelni, kompenzacni, integracni). Zakladni aplikace.

Vvkonové polovodiéové systémy pro napajeni elektrickych pohonu — Pulzni ménice. Pfimé a

nepiimé ménice kmitoctu. Zakladni principy, zakladni aplikace a zplsoby fizeni.

Stejnosmérné motory — Provedeni, princip pusobeni, konstrukéni uspofadani, zakladni vlastnosti.

Mechanické charakteristiky stejnosmérnych motorti. Rizeni stejnosmérnych pohonti — Zptisoby

fizeni otacek a brzdéni stejnosmérnych pohont s cizim buzenim (principy, charakteristiky). Princip
pouziti zpétné vazby.

Sttidavé motory — Asynchronni a synchronni stroje. Princip plsobeni, konstrukéni uspotadani,
zakladni vlastnosti. Mechanické charakteristiky. Rizeni stfidavych pohonii — Zpiisoby fizeni otacek
a brzdéni stfidavych pohont (principy, charakteristiky). Frekvencni fizeni.

Pasivni elektronické prvky — Rezistory, kondenzatory, civky. Zékladni vlastnosti, charakteristiky,
pouziti. Aktivni elektronickeé prvky — Polovodic¢ové diody, tyristory, triaky, bipolarni tranzistory,

unipolarni tranzistory. Zakladni vlastnosti, charakteristiky, pouziti.

Sitové napajeci zdroje — Pozadavky na jednotlivé ¢asti zdroji. Usmérnovace, filtrace usmérnéného
napéti, parametrické stabilizatory napéti, zpétnovazebni regulatory napéti spojité a impulsni.

Sirokopasmové zesilovace malého signalu — Princip nastaveni a stabilizace klidového pracovniho
bodu bipolarnich a unipolarnich tranzistori. Pfenosové parametry, rozklad na kmitoctova pasma,

vicestupnové zesilovace. Zpétna vazba v elektronickych obvodech.

Teorie operacniho zesilovace — Idealni operacni zesilova¢. Operacni sit’, operacni rovnice, zesileni

operacni sité. Zakladni zapojeni operacnich zesilovact. Linedrni a nelinearni aplikace operacnich
zesilovaci — Zesilovace, integratory, derivatory, zdroje konstantniho proudu. Komparatory,
opera¢ni usmériovace. Princip Cinnosti, obvodové feseni, statické a dynamické vlastnosti.
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Ak¢ni systém — nosny mechanicky subsystém — realizace kinematickych struktur, pohybové
jednotky polohovaci, klasifikace, vlastnosti, principy, konstrukce. Vykonny subsystém — struktura
subsystému, pozadavky, vlastnosti, principy, konstrukce.

Pievodovky — Ptevody valivymi Srouby — druhy, principy, konstrukce. Kloubové mechanismy —
pantografy. Planetové prevody, Harmonické a cyklo prevody — principy, konstrukce

Pohonny subsystém. Krokové motory — typy, vlastnosti, charakteristiky, zptisoby fizeni, typy,
vybér.

Senzoricky subsystém, senzory (rota¢ni), polohy absolutni a relativni, kvadraturni signal.

Digitalni vstupy, optooddéleni, piiklady zapojeni, parametry, Citade a Gasovade, popis, pouziti,

parametry. Digitalni vystupy, typy, piiklady zapojeni, parametry, Citate a ¢asovale, popis, pouZiti,
parametry

Shanon-kotélniktiv teorém, Chyba aliasingu — vysvétlit jak vznikne a jak se ji vyvarovat. Metody
ovliviiujici spolehlivost RS zalozeného na IPC. Vanova kiivka, parametry MTBF,

Zakladni pojmy z oblasti méticich a fidicich systému (regula¢ni obvod, prvek, subsystém, vazby,

rovnice fizeni, hierarchicka struktura systémil fizeni). Statické a dynamické vlastnosti Clenti
meficich a regulacnich obvodil (staticka charakteristika, pfechodova charakteristika, citlivost, TP).

Snimace a ptevodniky neelektrickych veli¢in, blokova struktura a zakladni rozdéleni, jejich
fyzikalni principy (odporové, kapacitni, indukéni, ... , piiklady realizace). Zptsoby vyhodnoceni
snimact v zavislosti na principu snimace (vyhodnoceni kapacitnich, odporovych, indukénich, ...

snimact).

Inteligentni senzory (vnitini struktura, popis jednotlivych ¢asti vnitini struktury, komunika¢ni

rozhrani,...). I/O rozhrani fidicich systémd v primyslu (typy vstupnich/vystupnich signald,

struktura a vlastnosti I/O rozhrani, analogové a diskrétni vstupni/vystupni kanaly, ptiklad pouziti).



