Otazky k SZ2Z

Nazev SP Robotika Navazujici magisterské
Nazev oblasti Lokomo¢éni subsystémy pro servisni Povinné volitelny
(pfedmétu) roboty

Obsahuje okruh
predmét(

Lokomocni subsystémy pro servisni roboty 1
(Bob), Lokomocni subsystémy pro servisni roboty
2 (Bob)

Pro specializaci

S03 - Servisni robotika

Verze

30.11.2023

Text otazky

z okruhu

Kolové podvozky, Funkéni podskupiny, vyhody, nevyhody, vhodné oblasti LsubSR 1

Mechanika pohybu kolového podvozku

Rizeni kolovych podvozk(

Pasové podvozky, vyhody, nevyhody, funkéni podskupiny, vhodné oblasti

Mechanika pohybu pasového podvozku

Rizeni pasovych podvozk(

VSesmérové kolesové a pasové podvozky, vyhody, nevyhody, vhodné oblasti

Koncepce servisniho robotu na kracejicim podvozku

Lsub SR 2
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Kinematika kracejicim podvozku
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Dynamika kracejicim podvozku
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Rizenfi kraéejiciho podvozku, CPG - Central Pattern Generator
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Staticky stabilni systémy a nestabilni systémy
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Plazici, |étajici a plovouci lokomocni subsystémy, vhodné oblasti nasazeni
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Metodika nasazovani lokomocnich subsystém




