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Text otazky z okruhu

1. Projektovani robotizovanych pracovist (RP) — zékladni pojmy, obecné znaky PRP
projektu, materidlové toky, provozni stavy pracovisté, pfinosy robotizace.

2. Postup navrhu RP a jeho srovndni s obecnym projektem. PRP

3. | Cenovd nabidka na dodavku robotizovaného pracovisté. Smlouva o dilo a PRP
jeji ndlezitosti.

4. | Stanoveni nabidkové ceny na realizaci RP. Navratnost investic. Pofizovaci a PRP
provozni ndklady RP.

5. Projektova a privodni dokumentace RP a jeji naleZitosti. PRP

6. Bezpecnost RP — strojni zafizeni, prohlaseni o shodé, identifikace ohrozenia | PRP
definice rizika, rizikovy graf, rovné PL (Urovné vlastnosti) — vysvétleni
vyznamu

7. Bezpecnost RP —Principy sniZeni rizika, postup pro sniZeni rizika, nouzové PRP
zastaveni Oddélujici ochranna zafizeni pevna a pohybliva — vypocet
bezpecné vzdalenosti

8. | Verifikace funkéni bezpecnosti dle ISO 13849-1. Metody provozni PRP
spoluprace dle ISO/TS 15066

9. Manipulaéni aplikace robot( — zakladni charakteristiky, souvisejici periferie, | PRP
priklady.

10. | Technologické aplikace robotl — zakladni charakteristiky, souvisejici PRP
periferie, priklady.

11. | Vyznam simulaci RP — postup tvorby simulace a jeji vystupy. SRP

12. | Simulaéni systémy RP a jejich zakladni charakteristiky. SRP

13. | Typy simulaci podle etap Zivotniho cyklu RP. Digitalizace a jeji mozné SRP
prinosy. IoRT.

14. | Vnitropodnikova logistika souvisejici s RP — prosttedky, postup ndvrhu a SRP
simulace.

15. | Transformace pozadavku na automatizaci do podoby pozadavkového listu. PRP

Zakladni charakteristiky RP a jejich méfitelné parametry.




