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Text otazky

Z okruhu

Popis mechatronickych systému ( pocatecni analyza, analyza poZadavek na
mechatronicky vyrobek) Abstraktni navrh, Principialni ndvrh

Mech

Staticky a dynamicky systém, reprezentace dynamickych systémd,

Mech

Vnéjsi opis dynamickych systémd, Laplaceova transformace, Obrazovy
prenos, impulzova charakteristika, prechodova charakteristika, Blokové
schéma, sériové, paralelni, antiparalelni zapojeni blok

Mech

Dynamické systémy, zakladni rozdéleni, Proporcionalni dynamicky systém 2.
radu, vliv umistnéni pél na tvar prechodové charakteristiky

Mech

Cile Fizeni, kompenzace vlivu poruchovych veli€in, Sledovani referenéniho
signdlu, Kompenzace vlivu neurcitosti modelu fizeni, Struktury systémf
fizeni, Zpétnovazebni fizeni, Inverze, Vliv akéni veliiny na kvalitu fizeni,

Mech

Stabilita dynamického systému, BIBO, Hurwitzovo kritérium stability,
Nestabilni regulované soustava

Mech

Fyzikalni principy snimacd, kapacitni, odporové, indukéni, piezoelektrické,
optické, ..., statické a dynamické vlastnosti snimacua.

MST

Méreni mechanicko-silovych statickych a dynamickych velic¢in (poloha,
posunuti, rozmér, otacky, rychlost, zrychleni, sila, vibrace, ...).

MST

Inkrementalni senzory — princip, dileZité parametry pfi vybéru, dekédovani

MST

10.

Komunikaéni rozhrani, princip paralelni a sériové komunikace, UART, USART,
meziobvodova komunikace (SPI, 12C), ... .

MST

11.

Vnitfni struktura a princip jednocipovych pocitacu, popis vnitfnich modult
jednocdipovych pocitacll, zplsoby programovani jednocipovych pocitacd,
programovaci jazyky, instrukéni sada, ... .

MST

12.

Inteligentni snimace, popis vnitfni struktury, vlastnosti, vyhody, nevyhody,
pouziti, ... .

MST

13.

Zakladni rozdéleni pohon. Elektrické pohonné jednotky. Pneumatické
pohonné jednotky. Hydraulické pohonné jednotky. Vyhody a nevyhody
jednotlivych typl pohonnych jednotek.

PaZpRT

14.

Definice a struktura elektrického pohonu. Pracovni stavy pohonu. Zaklady
mechaniky a kinematiky pohonu. Energetika pohonu, oteplovani motoru a
druhy zatiZeni. Rozdéleni elektrickych pohont podle raznych kritérii.

PaZpRT

15.

Pneumatické pohonné jednotky. Oblasti poufziti stlaceného vzduchu.
Vyhody a nevyhody. Zakladni rozdéleni. Princip fungovani rozvadécu.
Ukdzky zakladnich schémat zapojeni. Vypocet sily pneumatického vélce a
spotteby vzduchu.

PaZpRT

16.

Hydraulické pohonné jednotky. Zakladni rozdéleni. Vyhody, nevyhody.
Pfimocaré a kyvné pohony. Rotacni motory. Multiplikatory. Princip
fungovani rozvadécd a jednosmérnych ventild. Princip fungovani

PaZpRT




pratokovych, tlakovych a regulacnich ventild. Ukazky zakladnich schémat
zapojeni. Prvky primyslové hydrauliky.

17. | Energetické zdroje pro mobilni robotiku. Zdroje energie pro pneumatické a PaZpRT
hydraulické pohonné jednotky. Dalsi typy zdrojl energie.
18. | Vedeni energii v ramci robotiky a prlimyslové automatizace. Prichodky a PaZpRT

vedeni energetickych rozvod.




