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1. PROFIL PRACOVISTE

Katedra robototechniky je jiz od svého vzniku (1989) zaméfena komplexné na
problematiku robotiky, a to jak na vSech urovnich vyuky, tak i ve védé a vyzkumu a
v odborné ¢&innosti pro praxi. Ostatni katedry v CR, které se robotikou rovnéz zabyvaji, se
vesme&s zamé&fuji pouze na oblast, souvisejici s aplikacemi do strojirenskych technologii.

V souladu s aktudlnimi trendy rozviji pracovnici katedry témata servisni robotiky a
robototechniky a aplikace robotii mimo strojirenstvi. To se projevuje ve vyzkumu, ve vyuce i
v publikacni Cinnosti. Ve vyzkumu jsou zalozeny v tomto smyslu granty, vyzkumné zaméry i
nespecifikovany vyzkum a témata disertacnich i diplomovych praci. Ve vyuce katedra
zajistuje dva obory - Robotiku, v ramci bakaldiského strukturovaného programu a Vyrobni
systémy s primyslovymi roboty, pro magistersky program na strojni fakulté. Jsou zajisStovana
adekvatni studijni zaméfeni k vyzkumnym tématim — nestrojirenské aplikace pramyslovych
robot(, servisni roboty a mechatronika.

Mechatroniku lze oznacit jako filosofii designu sofistikovanych systémi, které
integruji strojni, elektrické, elektronické a pocitacové inZzenyrstvi. Jde o progresivni piistup ke
strojirenstvi, ale i jinym oborim. Vyznam mechatroniky podtrhuje skute¢nost, ze narast
novych systému tohoto druhu v soucasnosti piesahuje rocné 30 — 40% Mezi jiz dnes aktualni
aplikace patii napt. : primyslové, servisni a personalni roboty, moderni vyrobni systémy,
zbrojni systémy, medicina, kosmické systémy, automobilovy primysl, automatické pracky,
mycky nadobi, a fada vyrobku pro kancelare i domacnost.

Okruhy feSenych problémii robototechniky lze clenit na: projekéni, provozni,
konstruk¢éni feSeni, zkouSeni a diagnostiku, méfeni, fizeni a senzoriku, dynamiku, vyuziti
pocitatové podpory k feSeni problému a inovaci v oboru. Katedra také profiluje zajemce z fad
studentli, o problematiku ndvrhu a nasazovani fidicich systémi, ur¢enych pro procesni a
vizualizaéni urovn€ fizeni v mechatronice. Duraz je vénovdn zejména prumyslovym
poc¢itacim standardu PC a jejich vlastnostem, vcetné metodam zajisténi pozadované
spolehlivosti provozu. Zijemcim z fad studenti magisterského studia katedra formou
individudlniho studijniho planu umoziuje absolvovat i vybrané predméty na fakulté
elektrotechniky a informatiky nasi VS.

Vyukova i vyzkumna ¢innost katedry je dale zaméfena na matematické modelovani
mechanismi a jejich pohon z hlediska fizeni, na navrh technickych i1 programovych
prostfedkd fidicich systémti polohovacich mechanismi a senzorické subsystémy, vcetné
zpracovani obrazu technologické scény pro rizné aplikace, nastroje a metody pro navrh
mechatronickych systémi. Védeckovyzkumna c¢innost katedry vede k posileni profilace
katedry na problematiku servisni robotiky, metod a nastrojii pro névrh ptislusnych systémda,
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jakozto zfejmy trend nejblizsich let s Sirokymi aplikaénimi moznostmi.

Katedra i studenti fesi teoretické i1 aplikacni ulohy, odpovidajici uvedenému zaméteni.
Vyuka probiha v Centru robototechniky, na riiznych typech primyslovych robott a jejich
subsystémech, v laboratotfich méfici a diagnostické techniky a v u¢ebné CAD systémii. Pro
robotiku a mechatroniku je typické Siroké a komplexni vyuziti pocitaové podpory pro
vSechny oblasti cinnosti. Ucebna CAD systémi je proto vybavena odpovidajicimi
softwarovymi systémy.



2 . PERSONALNIi SLOZENI

Pedagogové — docenti:

Doc. Ing. Jifi Skatupa, CSc. jiri.skarupa@vsb.cz

Konstruovani roboti, manipulatori a periférii robotizovanych pracovist, metodika
konstruovani a inovaci, postupy tvirci technické prace, navrhovani mechatronickych
systémil

Doc. Dr. Ing. Petr Novak petr.novak@vsb.cz

Rizeni robottl, navrhovani fidicich systémii s PC a mikropo&itadi, pohony s krokovymi
motory, senzorické systémy robotil, experimentalni metody v mechatronice,
programovani

Doc. Dr. Ing. Vladimir Mostyn vladimir.mostyn@vsb.cz
Mechanika robotli, mechatronika, fizeni robotii a robotizovanych pracovist, CAD
systemy

Pedagogové — odborni asistenti:

Ing. Vladislav Buzek vladislav.buzek@vsb.cz
Konstruovani perifernich zatizeni RTP

Ing. Jan Burkovi¢ Ph.D. jan.burkovic@vsb.cz
Projektovani robotizovanych pracovist, robotizované vyrobni systémy a technologie

Ing. Zdenék Konecny, Ph.D. zdenek.konecny@vsb.cz
CAD systémy, modelovani a simulace

Ing. Ladislav Karnik, CSc. ladislav.karnik@vsb.cz,
Biorobotika, servisni roboty

Odborni pracovnici :

Sylva Kuncova sylva.kuncova@yvsb.cz
Ostatni pracovnici :

Radmila Schneiderova-sekretariat radmila.schneiderova@vsb.cz
Karel Ranocha- femeslnik karel.ranocha@vsb.cz




3. ZiSKANi PEDAGOGICKYCH A VEDECKYCH
TITULU A HODNOSTI

Ziskanti titulu PhD.: 0
Ziskani titulu doc.,prof.: 2 (doc.) — viz nize

Obhajené habilitaéni prace:

Doc. Ing. Jifi Skaiupa, CSc.

Téma habil. prace Metody a prostfedky navrhu primyslovych a servisnich robott
Methods and means of industrial and service robots design
Obor: Vyrobni systémy s priimyslovymi roboty (TU KoSice)

Dr. Ing. Vladimir Mostyn

Téma habil. prace Metody modelovani primyslovych robot
Modeling methods of industrial robots
Obor: Vyrobni systémy s priimyslovymi roboty (TU KoSice)



4. PEDAGOGICKA CINNOST

a) katedrou garantované studijni obory

23-73-7 Robotika

Be. Garant:

prezenéni i kombinovana forma
23-19-8  Vyrobni systémy s primyslovymi roboty a manipulatory

Mg. Garant:

prezenéni i kombinovana forma

b) seznam obhajenych diplomovych praci

Bakalatské studium, prezencni

Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc.

Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc.

Navrh projekéniho feseni pracovisté pro robotizované Gregor Adam | Buzek Vladislav
navéSovani kol osobnich automobilll na lakovaci zavésy.

Studie vlivu provoznich podminek PR na Palar¢ik David | Burkovic¢ Jan
spolehlivost jejich provozu v PVS.

Navrh mobilniho robotu s pasovym Rozsival Mostyn
podvozkem pro inspek¢ni ¢innost. Vojtéch Vladimir
Bakalaiské studium, kombinované

Konstrukéni navrh kloubového Peracek Pavel |Karnik Ladislav
mechanismu pro obsluhu pacientt.

Navrh distribuovaného fidiciho systému. Stuchlik Roman | Novak Petr
Magisterské studium, prezenéni

Navrh paralelniho manipuldtoru s audiosystémem. Bene$ Hynek | Skatupa Jifi
Névrh modulérnich struktur primyslovych i servisnich Truba¢ Lukas | Skatupa Jifi

robotu.

Néavrh dalkové fizeného mobilniho robotu na kolovém Tvartizka Adam | Novak Petr
podvozku - pohony a fizeni.
Konstrukéni navrh Sestikolového podvozku mobilniho Vasicek Jifi Kérnik Ladislav

robotu s vyuzitim ve stavebnictvi.




¢) jmenny seznam doktorandi katedry

prezenc¢ni studium:

Ing. Jiti Novotny

Servisni robototechnicke systémy
Skolitel: Doc. Ing. Jiti Skafupa, CSc. od: 9/2001

Ing. Adam Tvartizka Rizeni servisnich robotl

Skolitel: Doc. Dr. Ing. Petr Novak. od: 9/2002

kombinované studium:

Ing. Radovan Severa Lokomoc¢ni roboty v oblasti sana¢nich a destrukénich praci

Ing. Marek Paucek

Ing. Petr Schindler

Ing. Miroslav Spanél

Ing. Zden¢k Galia

Ing. Pavel Cech

Skolitel: Doc. Ing. Jiti Skafupa, CSc. od: 9/2000

Aplikace modernich prosttedkt pti navrhu fidiciho systému
pramyslového robotu s krokovymi motory
Skolitel: Doc. Ing. Jiti Skaiupa, CSc. od: 9/1997

Aplikace robustniho fizeni pro polohove servosystemy robotil
Skolitel: Doc. Dr. Ing. Vladimir Mostyn od: 3/1999
Statni doktorska zkouska 1/2002

Vizualni subsystémy roboti
Skolitel: Doc. Dr. Ing. Petr Novak od: 9/1999
Studium pteruseno

Vnimaci subsystém robotu
Skolitel: Doc. Dr. Ing. Petr Novak od: 9/2001

Sbér technologickych dat a dalkové ovladani
Skolitel: Doc. Dr. Ing. Petr Novak od: 9/2002



5. VEDECKO-VYZKUMNA CINNOST A SPOLUPRACE S PRAXi

a) seznam FeSenych grantovych projekti v roce 2002

Nazev projektu Cislo Poskytovatel | Odp. FeSitel Pracovnici Obdobi Finané¢ni
FeSeni castka tis.
K¢
Zavedeni informacnich a komunikaénich technologii do TaR 43 MSMT Doc. Dr. Ing. Vladimir Mostyn Doc. Ing. Jifi 5/2002- NIV 400
vyuky studijniho oboru Mechatronika Skatupa, CSc. 12/2002 v 0
Integrovany systémovy projekt rozvoje vzdélavaci ¢innosti | TaR 29 MSMT Prof. Ing. Antonin Vitecek, CSc. Doc. Dr. Ing. 3/2002- NIV 65
VSB - TUO Vladimir Mostyn | 12/2002 v 0
Dil¢i projekt FS: Rozvoj experimentalni zakladny I?Igi.gﬂ]?r- Ing. Petr
strukturovanych studijnich programii na Fakulté strojni
Implementace informacnich technologii v pocitacové TaR 44 MSMT Doc. Ing. Jitka Podjuklova, CSc. Doc. Dr. Ing. 3/2002- NIV 28
podpote inzenyrskych ¢innosti Vladimir Mostyn | 12/2002 v 0
Doc. Dr. Ing. Petr
Novak
Model pasového podvozku pro praktickou vyuku studentd v | G1-420 FR VS Ing. Ladislav Karnik, CSc. M. Turont 3/2002- NIV 149
laboratoti M. Kubicek 12/2002 v 0
Navrh a vyvoj skolniho mobilniho robotu G1-428 FR VS Doc. Dr. Ing. Petr Novak Ing. Adam 3/2002- NIV 97
Tvartzka 12/2002 v 0
Metody analyzy a syntézy feSeni robotizovanych servisnich | G1-481 FR VS Ing. Jifi Novotny Doc. Ing. Jifi 3/2002- NIV 104
systému Skatupa, CSc. 12/2002 v 0
Laboratof mikropocitacovych fidicich systému H1-490 FR VS Doc. Dr. Ing. Petr Novak 3/2002- NIV 134
12/2002 IV 200




b) Seznam reSenych vyzkumnych zaméru v roce 2001

Nézev vyzkumného 5 Dil¢i kol (téma) , Finan¢ni
O Cislo Odp. Fesitel VZ vyzkumného ziméru Odp. FeSitel DU Pracovnici ¢astka
zaméru . P
Nazev tis. K¢
Rozvoj metod, teorie a Doc. In
principl inovaci strojnich a Jii éka?ﬁ a. CSc
mechatronickych systémd, P, " | Ing. Ladislav Karnik, CSc.
subsystémi a prvki Ing. Zden¢k Konecny, Ph.D.
Rozvoj metod a nastroju Ing. Vladislav Buzek
Inovace konstrukei stroji a zafizeni Doc. In pocitacové podpory Doc. Dr. In Ing. Jan Burkovi¢, Ph.D.
smérem ke zvySovani vykonnosti, MSM 272300008 | Jifi Skafgu pa navrhovani a optimalizace Va (iimi.r M% st Ing. Jifi Novotny IV 267,0
spolehlivosti, usporam energie a CSc ’ struktur a parametrt strojnich Y Ing. Adam Tvartzka NIV 529,9
ochrané Zivotniho prostredi ’ a mechatronickych systéma Karel Ranocha
Rozvoj metod a nastroji pro
experimentalni, modelové a Doc. Dr. Ing

simulaéni ovéfovani vysledki
vyzkumu a vyvoje strojnich a
mechatronickych systému

Petr Novak

¢) dopliikkova ¢innost

d) ostatni formy spoluprace s jinymi institucemi a praxi (spoleCna experimentalni pracovisté atd.)

e) podané projekty v ramci 5. RP EU (nazev, tématicka skupina, Cislo, spolupracujici instituce, termin

podani atd.)




6.RP — katedra robototechniky vyjadiila zajem o spolupraci formou Eol s tématickym zamétenim:
,»Optimalizace mechanismt robotti, modelovani roboti jako mechatronickych systémti a vySetfovani interakce mezi mechanickym, fidicim a

pohonnym subsystémem*

f) Zakladni vyzkum nespecifikovany ( kod 1860 )

Trvani Ramec

Téma
Metody modelovani mechatronickych systémi trvale

Biorobotika—syntéza antropomorfniho chapadla trvale




©. ODBORNE AKCE PORADANE KATEDROU
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£ . ZAHRANICNI AKTIVITY A SPOLUPRACE SE
ZAHRANICIM

a) podepsané smlouvy se zahrani¢nimi partnery (nazev
zahranicniho partnera, obdobi platnosti, garant)

Ucast v projektu Leonardo EU ¢&. 1-02-B-F-PP-120206 s nazvem ,,Prototyping
manager®. Odpovédny fesitel za VSB — TUO je Doc. Dr. Ing. Vladimir Mostyn.
Projekt byl ptijat administrativou EU a v prib&hu tnora bude podepsan kontrakt.

b) spoluprace (FeSené téma, garant, vysledky)

¢) zahrani¢ni pobyty pedagogii i student oboru (jméno,
zemé, duvod pobytu pripadné nazev prednesené
prednasky, obdobi, kdo hradil naklady)

d) prijeti zahrani¢nich hostii nebo studenti (jméno, zemé,
diivod pobytu pripadné nazev prednesené prednasky,
obdobi, kdo hradi naklady)

-11 -



8. VYZNAMNE UDALOSTI NA KATEDRE
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9. CLENSTVi PRACOVNIKU V AKADEMICKYCH,
ODBORNYCH AJ. ORGANECH

a) zahrani¢nich a mezinarodnich

Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc. - pfedseda komise pro statni zavére¢né zkousky
na TU Kosice
- ¢len programového vyboru mezinarodni
konference ROBTEP 2002, KoSice
- ¢len programového vyboru mezinarodni
konference COMTEP 2002, KoSice

b) narodnich
Doc. Ing. Jiii Skatupa, CSc. - &len piedsednictva Ceskomoravské spole¢nosti
pro automatizaci

- ¢len komisi pro obhajoby diserta¢nich praci na
VUT Brno a CVUT Praha

-13-



1 0. PUBLIKACNI CINNOST

Monografie

Skatupa, J. - Mostyn, V. Metody a prostredky navrhu primyslovych a servisnich robotii. 1.
vydani, Kosice: Edicia vedeckej a odbornej literatiry — Strojnicka fakulta TU v KosSiciach,
Vienala Kosice, 2002, 190 str. ISBN 80-88922-55-0.

Disertacni a habilitacni prace

Mostyn, V. Metody modelovani prumyslovych robotii. Habilitaéni prace. Kosice: SjF TU
Kosice, 2002. 114 s.

Skatupa, J. Metody a prostredky navrhu primyslovych a servisnich robotii. Habilitacni prace.

Kosice: SjF TU Kosice, 2002. 158 s.

Knihy a skripta

Burkovi¢, J. Navrhovani RTP. 1.vydéani. Skripta VSB-TU Ostrava, 2002. 114 str. ISBN 80-
248-0217-1.

Mostyn, V. Modelovdni a analyza konstrukci robotii II. 1.vydani. Skripta VSB-TU Ostrava,
2002. 111 str. ISBN 80-248-0022-5.

Novak, P. Mikropocitacové Fidict systémy. 1.vydani. Skripta VSB-TU Ostrava, 2002. 112 str.
ISBN 80-248-0219-8.

Skatupa, J. Roboty a manipuldtory I. 1.vydani. Skripta VSB-TU Ostrava, 2002. 136 str. ISBN
80-248-0044-6.
Zahraniéni ¢asopisy

Kéarnik, L. Possibility use of mobile robots in manufacturing. Casopis VYROBNE
INZINIERSTVO. 2002, ro¢. 1, & 2-3, p. 26-28. ISSN 1335-7972-XX.

Karnik, L. Servisni roboty na kolovém podvozku. Casopis STROJARSTVO. 2002, ro¢. VI, &.
7-8,s.42 - 43. ISSN 1335-2938.

Kérnik, L. Servisni roboty na $estikolovém a specialnim podvozku. Casopis STROJARSTVO.

2002, ro&. VI, &. 7-8, s. 44 - 45. Roboty na kolovém podvozku. Casopis STROJARSTVO.
2002, ro€. VI, €. 7-8,s.42 - 43. ISSN 1335-2938.
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Domaci ¢asopisy

Konec¢ny, Z., Mostyn, V. Four-wheel chassis parameterization. In Transactions of the V:SV’B —
Technical University of Ostrava - Mechanical Series, vol. XLVIII, No.l. Ostrava: VSB -
TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-0240-6, ISSN 1210-0471.

Koneény, Z., Uspéch posluchaée katedry robototechniky. Casopis Akademik. 2002, ro&. VI, &.
5,s.14 . ISSN 1213-8916.

Karnik, L. Lokomoé¢ni ustroji mobilnich robotii pro nestrojirenské aplikace. Casopis
AUTOMA. 2002, ro¢. 8, ¢.7,s. 10 - 11. ISSN 1210-9592.

Karnik, L. Servisni roboty pro prostiedi indoor. Casopis TECHNIK. 2002, ro¢. X, ¢&. 8, s. 14
- 16. ISSN 1210-616X.

Kérnik, L. Mobilni roboty slouzi k monitorovani. C‘asopis TECHNIK. 2002, ro¢. X, ¢. 11, s.
16-18. ISSN 1210-616X.

Kérnik, L. The model of belt chassis for practical instruction in laboratory. In Transactions of
the VSB — Technical University of Ostrava - Mechanical Series, vol. XLVIII, No.lI. Ostrava:
VSB - TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-0240-6, ISSN 1210-0471.

Karnik, L., Buzek, V. The specifications and analysis of working environment for designed
model of four-wheel chassis. In Transactions of the VSB — Technical University of Ostrava -
Mechanical Series, vol. XLVIII, No.I. Ostrava: VSB - TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-
0240-6, ISSN 1210-0471.

Buzek, V., Karnik, L. Mostyn, V. Use of design model four-wheel chassis. In Transactions of
the VSB — Technical University of Ostrava - Mechanical Series, vol. XLVIII, No.l. Ostrava:
VSB - TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-0240-6, ISSN 1210-0471.

Karnik, L. Aplikace servisnich robotli ve zdravotnictvi. Casopis Jemnd mechanika a optika.
2002, roc. 47, €. 10, s. 318-320. ISSN 0447-6441.

Kéarnik, L. Monitoring s vyuZitim servisnich robotll ve zdravotnictvi. Casopis Jemnd
mechanika a optika. 2002, ro€. 47, €. 10,s.316-318. ISSN 0447-6441.

Karnik, L., Skafupa, J. Servisni roboty vyuZivané pro aplikace €isténi a udrzby v oblasti
zdravotnictvi. Casopis Jemna mechanika a optika. 2002, ro¢. 47, ¢. 10, s. 309-312. ISSN
0447-6441.

Marcin¢in, J. N., Pasko, J., Karnik, L. Vyhody aplikacie pocitacovych grafickych systémov v
zdravotnictve. Casopis Jemnd mechanika a optika. 2002, ro¢. 47, ¢. 10, s. 304 -306. ISSN
0447-6441.

Burkovi¢, J. Die Analyse der technologischen Prozesse fiir Festlegung der Parameter der
erneuerung Maschinensystem. In Transactions of the VSB — Technical University of Ostrava -
Mechanical Series, vol. XLVIII, No.I. Ostrava: VSB - TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-
0240-6, ISSN 1210-0471.

-15-



Mostyn, V., Skatupa, J., Novak, P. Kinematics of the parallel manipulator. In Transactions of
the VSB — Technical University of Ostrava - Mechanical Series, vol. XLVIII, No.l. Ostrava:
VSB - TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-0240-6, ISSN 1210-0471.

Mostyn, V., Konecny, Z., Karnik, L. Modeling of the dynamics of industrial robots with
flexible links. In Transactions of the VSB — Technical University of Ostrava - Mechanical
Series, vol. XLVIII, No.I. Ostrava: VSB - TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-0240-6, ISSN
1210-0471.

Novak, P. Rota¢ni inkrementalni senzory. éasopis Automa. 2002, ¢. 10, s. 32-33. ISSN 1210-
9592.

Novak, P. Pfipojeni inkrementdlniho senzoru k jednocipovému mikroprocesoru fady x52.
Casopis Automa. 2002, €.11, str.38-39. ISSN 1210-9592.

Novak, P. Quadrature sensors and decoding their signals. In Transactions of the VbjB —
Technical University of Ostrava - Mechanical Series, vol. XLVIII, No.l. Ostrava: VSB -
TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-0240-6, ISSN 1210-0471.

Novak, P., Mostyn, V. Sensor subsystem of the robot with ultrasonic sensors. In Transactions
of the VSB — Technical University of Ostrava - Mechanical Series, vol. XLVIII, No.l.
Ostrava: VSB - TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-0240-6, ISSN 1210-0471.

Plchova, A. - Koneény, Z. Vyuka CAD systémi na Fakulté strojni, VSB — TU Ostrava..
Casopis IT CAD. 2002, ro¢. 12, €.3, s. 22-23. ISSN 0862-996x.

Skatupa, J. Means for Support of Engineers Creativeness. In Transactions of the VS:'B —
Technical University of Ostrava - Mechanical Series, vol. XLVIII, No.l. Ostrava: VSB -
TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-0240-6, ISSN 1210-0471.

Skatupa, J.- Mostyn, V. Design specifity of Slender Robots. In Transactions of the VSB —
Technical University of Ostrava - Mechanical Series, vol. XLVIII, No.l. Ostrava: VSB -
TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-0240-6, ISSN 1210-0471.

Skatupa, J. Integrated Means for Design of Robotic Systems. In Transactions of the VSB —

Technical University of Ostrava - Mechanical Series, vol. XLVIII, No.I. Ostrava: VSB -
TUO, 2002. s. xx-xx. ISBN 80-248-0240-6, ISSN 1210-0471.

Svétove kongresy a sympozia

Mostyn, V., Skatupa, J. Integrated workplace for the development of robotic systems. In
Proceedings of the International Conference on Engineering Education — ICEE 2002, 18.-22.
August 2002, Manchester U.K.. Manchester: UMIST, 2002. s. 1- 4
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Mezinarodni konference a seminare

Konec¢ny, Z.- FrydrySek,K. Methods of Strength Analyses in Robotic Design. In Proceedings
of International Conference ROBTEP 2002, 22.- 24.5.2002, Presov. KoSice: SjF TU KoSice,
s. 213-216. ISBN 80-7099-826-1.

Kérnik, L. The mobile robots on Dbelt chassis for monitoring activities. In
Proceedings of International Conference ROBTEP 2002, 22.- 24.5.2002, Presov. Kosice: SjF
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