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1. PROFIL PRACOVISTE

Katedra robototechniky je jiz od svého vzniku (1989) zaméfena komplexné na
problematiku robotiky, a to jak na vSech urovnich vyuky, tak i ve védé a vyzkumu a
v odborné &innosti pro praxi. Ostatni katedry v CR, které se robotikou rovnéz zabyvaji, se
vesmé&s zamé&fuji pouze na oblast, souvisejici s aplikacemi do strojirenskych technologii.

V souladu s aktudlnimi trendy rozviji pracovnici katedry témata k aplikaci robotl
mimo strojirenstvi a také stale vice ve sluzbéach, véetné napt. zdravotnictvi a persondlnich
robotti. To se projevuje ve vyzkumu, ve vyuce i v publikac¢ni ¢innosti. Ve vyzkumu jsou
zalozeny v tomto smyslu granty, vyzkumné zaméry i nespecifikovany vyzkum a témata
disertacnich i1 diplomovych praci. Ve vyuce katedra zajist'uje dva obory - Robotiku, v ramci
bakalarského programu a Vyrobni systémy s primyslovymi roboty, pro magistersky program
na strojni fakulté¢. Vznikla nova studijni zaméfeni — nestrojirenské aplikace primyslovych
robotd, servisni roboty a mechatronika.

Mechatroniku lze oznalit jako filosofii designu sofistikovanych systému, které
integruji strojni, elektrické, elektronické a pocitatové inzenyrstvi. Jde o progresivni piistup ke
strojirenstvi, ale i jinym oborim. Vyznam mechatroniky podtrhuje skutecnost, Ze nardst
novych systému tohoto druhu v soucasnosti presahuje ro¢né 30 — 40% Mezi jiz dnes aktudlni
aplikace patii napt. : primyslové, servisni a personalni roboty, moderni vyrobni systémy,
zbrojni systémy, medicina, kosmické systémy, automobilovy primysl, automatické pracky,
mycky nadobi, a fada vyrobku pro kancelare i domacnost.

Okruhy fteSenych problémii robototechniky lze clenit na: projekéni, provozni,
konstruk¢éni feSeni, zkousSeni a diagnostiku, méteni, fizeni a senzoriku, dynamiku, vyuziti
pocitacoveé podpory k feSeni problémi a inovaci v oboru. Katedra také profiluje zajemce z fad
studentli o problematiku navrhu a nasazovani fidicich systémi urcenych pro procesni a
vizualizaéni  Urovné fizeni v mechatronice. Duraz je vénovan zejména prumyslovym
poc¢itacim standardu PC a jejich vlastnostem, vcetné metoddm zajiSténi pozadované
spolehlivosti provozu. Zajemcim z fad studenti magisterského studia katedra formou
individudlniho studijniho planu umoziuje absolvovat i vybrané¢ predméty na fakulté
elektrotechniky a informatiky nasi VS.

Vyukova i vyzkumna Cinnost katedry je dale zaméfena na matematické modelovani
mechanismi a jejich pohont z hlediska fizeni, ndvrh technickych i programovych prostfedki
fidicich systémti polohovacich mechanismii a senzorické subsystémy, vcetné zpracovani
obrazu technologické scény pro riizné aplikace, nastroje a metody pro navrh mechatronickych
systéml. Védeckovyzkumna cinnost katedry vede k posileni profilace katedry na
problematiku servisni robotiky, metod a nastrojii pro navrh pfislusnych systémd, jakozto
zfejmy trend nejblizsich let s Sirokymi aplikaénimi moznostmi.

Katedra i studenti fesi teoretické i aplikacni ulohy, odpovidajici uvedenému zaméieni.
Vyuka probihd v Centru robototechniky na rtiznych typech primyslovych roboti a jejich
subsystémech, v laboratofich méfici a diagnostické techniky a v u¢ebné CAD systémi. Pro
robotiku a mechatroniku je typické Siroké a komplexni vyuziti pocitaové podpory pro
vSechny oblasti c¢innosti. Ucebna CAD systéml je proto vybavena odpovidajicimi
softwarovymi systémy.



2 . PERSONALNIi SLOZENI

Pedagogové — docenti:

Doc. Ing. Jifi Skatupa, CSc. jiri.skarupa@vsb.cz

konstruovani robotli, manipulatorti a periférii robotizovanych pracovist, metodika
konstruovani a inovaci, postupy tvurci technické prace, navrhovani mechatronickych
systémil

Doc. Dr. Ing. Petr Novak petr.novak@vsb.cz

fizeni robotl, navrhovani fidicich systémt s PC a mikropocitaci, pohony s krokovymi
motory, senzorické systémy roboti, experimentalni metody v mechatronice,
programovani

Pedagogové — odborni asistenti:

Dr. Ing. Vladimir Mostyn vladimir.mostyn@vsb.cz
mechatronika, fizeni robotl a robotizovanych pracovist

Ing. Vladislav Buzek vladislav.buzek@vsb.cz
konstruovani perifernich zatizeni RTP

Ing. Jan Burkovi¢ Ph.D. jan.burkovic@vsb.cz
projektovani robotizovanych pracovist, robotizované vyrobni systémy a technologie

Ing. Zden¢k Konecny, Ph.D. zdenek.konecny(@vsb.cz
CADovské systémy, modelovani a simulace

Ing. Ladislav Karnik, CSc. ladislav.karnik@vsb.cz,
Biorobotika, servisni roboty

Odborni pracovnici :

Sylva Kuncova sylva.kuncova@vsb.cz

Ostatni pracovnici :

Radmila Schneiderova-sekretariat radmila.schneiderova@vsb.cz
Karel Ranocha- femeslnik karel.ranocha@vsb.cz




3. ZiSKANi PEDAGOGICKYCH A VEDECKYCH
TITULU A HODNOSTI

Ziskani titulu PhD.:
Ziskani titulu doc.,prof.:

Ziskani titulu PhD.:

Kombinované studium:

Téma disertace:

Skolitel:
Studijni program:

Obor:

Kombinované studium:

Téma disertace:

Skolitel:
Studijni program:

Obor:

1
odevzdany 2 habil. prace (11/2001), VR pielozena na 2002

Ing. Zdenék Konecny (obhgjil 14.2.2001)

Tvarova a rozmérova optimalizace pfi navrhu PRaM
Sectional and dimensional optimization in design of industrial
robots and manipulators

Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc.

2301V Strojni inZenyrstvi

23-35-9 Dopravni a manipula¢ni technika

Ing. Zbynék Lyko (obhajil 14.2.2001)

Pocitacova podpora konstrukéniho feseni PRaM
Computer aided support in design of industrial robots and
manipulators

Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc.

2301V Strojni inzenyrstvi

23-35-9 Dopravni a manipula¢ni technika

Odevzdané habilitacni prace:

Téma habil. prace

Obor:

Téma habil. prace

Obor:

Doc. Ing. Jifi Skarupa, CSc.

Metody a prostfedky navrhu primyslovych robott
Methods and means of industrial robots design
Vyrobni systémy s priimyslovymi roboty (TU KoSice)

Dr. Ing. Vladimir Mostyn
Metody modelovani primyslovych robot

Methods and modeling of industrial robots
Vyrobni systémy s priimyslovymi roboty (TU KoSice)



4. PEDAGOGICKA CINNOST

a) katedrou garantované studijni obory

23 —-73 -7 Robotika

Be. Garant: Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc.
prezenéni i kombinovana forma

23-19-8  Vyrobni systémy s primyslovymi roboty a manipulatory

Mg. Garant: Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc.
prezenéni i kombinovana forma

b) seznam obhdajenych diplomovych praci

Bakalatské studium, prezenéni

1.

2.

Navrh manipuléatoru a efektoru pro paletizaci ve vyrobé¢ dlazdic.

Skala Marek Doc.Ing. Jiti Skafupa, Csc.
Technické feSeni inspekéniho robotu.
Mohyla Petr Dr.Ing. Vladimir Mostyn

Magisterské studium, prezencni

l.

Navrh fidiciho systému laboratorniho stojanového robotu s cylindrickou kinematickou
strukturou.

Galia Zden¢k Doc.Dr. Ing. Petr Novak
Névrh fidiciho systému kracejiciho robotu.

Lipka Petr Doc.Dr. Ing. Petr Novak
Konstrukéni navrh mobilniho robotu na kolovém podvozku.
Sivek Martin Ing. Ladislav Karnik, CSc.
Konstrukéni navrh zapésti se tiemi stupni volnosti.
Stromsky Vit Ing. Ladislav Kérnik, CSc.
Konstrukéni navrh akéniho subsystému servisniho robotu.
Kostal Vit Ing. Vladislav Buzek

Magisterské studium, kombinované

1.

Projekeni feSeni automatické balici linky pro firmu TAX Jablonec.
Krysten Pavel Ing. Zden€k Konec¢ny,Ph.D.



¢) jmenny seznam doktorandi katedry

prezencni studium:

Ing. Jiti Novotny

Ing. Zdenék Galia

Servisni robototechnicke systémy
Skolitel: Doc. Ing. Jiti Skafupa, CSc. od: 9/2001

Vnimaci subsystém robotu
Skolitel: Doc. Dr. Ing. Petr Novak od: 9/2001

kombinované studium:

Ing. Jifi Cyron

Ing. Radovan Severa

Ing. Marek Paucek

Ing. Petr Schindler

Ing. Miroslav Spanél

Rizeni mobilniho robotu
Skolitel: Doc. Dr. Ing. Petr Novak od: 9/2000
Studium na 1 rok pteruseno

Lokomo¢ni roboty v oblasti sanacnich a destruk¢nich praci
Skolitel: Doc. Ing. Jiti Skafupa, CSc. od: 9/2000
Studium na 1 rok pferuseno

Aplikace modernich prostfedkli pti navrhu fidiciho systému
pramyslového robotu s krokovymi motory

Skolitel: Doc. Ing. Jiti Skafupa, CSc. od: 9/1997
Studium na 1 rok pteruSeno

Optimalizace vlastnosti mechatronického systému s vyuzitim
simula¢niho software

Skolitel: Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc. od: 3/1999
Statni doktorska zkouska 1/2002

Vizualni subsystémy roboti
Skolitel: Doc. Dr. Ing. Petr Novak od: 9/1999
Studium pteruseno

d) seznam obhajenych disertaénich praci

Nazev:
Disertant:

Skolitel:
Obhajeno:

Nazev:
Disertant:

Skolitel:

Obhgjeno:

Tvarova a rozmérova optimalizace pii navrhu PRaM
Ing. Zdenék Konecny

Doc. Ing. Jifi Skatupa, CSc.
2/2001

Pocitacova podpora konstrukéniho feseni PRaM
Ing. Zbynék Lyko

Doc. Ing. Jifi Skatupa, CSc.

2/2001



5. VEDECKO-VYZKUMNA CINNOST A SPOLUPRACE S PRAXi

a) seznam feSenych projekti grantovych agentur v roce 2001

Nazev projektu Cislo Poskytovatel Odp. fFesitel Pracovnici Obdobi Finan¢ni
FeSeni castka tis.
K¢

Multimedialni ucebni text pro predmét ,,Simulace a F1-0259 FR VS Dr. Ing. Vladimir Mostyn 3/2001- 183
modelovani v mechatronice* 12/2001
b) Seznam feSenych vyzkumnych zamérta v roce 2001
Nazev vyzkumného Cislo Odp. Fesitel Diléi vyzkumny zamér Odp. Fesitel Pracovnici Finan¢ni
zaméru vz Nazev DVZ ¢astka tis.

K¢
Inovace konstrukei stroji a zatizeni | J17/98:272300008 | Prof. Ing DVZ01 Doc. Ing. Dr.Ing. Vladimir Mostyn IV 85,0
smérem ke zvySovani vykonnosti, Karel Bailotti, | Rozvoj inova¢nich metod a Jifi Skatupa, Ing. Ladislav Karnik, CSc. NIV 62,3
spolehlivosti, ispordm energie a CSc. nastroji v oblasti strojnich a CSec. Ing. Zden¢k Konecny, Ph.D.
ochrané zivotniho prostiedi mechatronickych systémt Ing. Vladislav Buzek

Ing. Jan Burkovic¢, Ph.D.

Inovace konstrukei strojii a zafizeni | J17/98:272300008 | Prof. Ing DVZ 07 Doc. Ing. Dr. Ing. Vladimir Mostyn IV 85,0
smérem ke zvySovani vykonnosti, Karel Bailotti, |Inovace a vyvoj robotizovanych Jiti Skatupa, Ing. Ladislav Karnik, CSc. NIV 62,3
spolehlivosti, usporam energie a CSc. systému pro likvidaci jadernych CSec. Doc. Dr. Ing. Petr Novak
ochrané zivotniho prostiedi zatizeni a likvidaci i sanaci Ing. Zden¢k Konecny, Ph.D.
Modelovani, simulace a fizeni J17/98:272300011 | Prof. Ing. DVZ 03, Etapa E13 Doc. Ing. Dr. Ing. Vladimir Mostyn IV 55,0
slozitych dynamickych systémi Jifi Tima, CSc. | Aplikace CAD systémi v oblasti | Jifi Skafupa, Doc. Dr. Ing. Petr Novak NIV 57,0

vyrobné-dopravnich komplext

modelovani a simulace
mechatronickych systémt s cilem
optimalizace jejich parametri

CSc.




¢) dopliikkova ¢innost

d) ostatni formy spoluprace s jinymi institucemi a praxi (spole¢na experimentalni pracovisté atd.)

e) podané projekty v ramci 5. RP EU (nazev, tématicka skupina, €islo, spolupracujici instituce, termin
podani atd.)

f) Zakladni vyzkum nespecifikovany ( kod 1860 )

Téma Trvani Réamec
Metody modelovani mechatronickych systémi trvale
Biorobotika—syntéza antropomorfniho chapadla trvale




©. ODBORNE AKCE PORADANE KATEDROU

Katedra robototechniky byla garantem mezindrodniho setkdni "Robotické systémy s
multiagenty" konaného u pftilezitosti Mistrovstvi Evropy v kopané roboti 2001. Akce byla
organizovana ve spolupraci s katedrou méfici a fidici techniky FEI.

Garant:
Doc.Dr.Ing.Petr Novak

Organizacni vybor:
Doc. Dr. Ing. Petr Novak FS VSB-TU Ostrava, CZ
Dr.Ing. Vladimir Mostyn FS VSB-TU Ostrava, CZ
Dr.Ing. Bohumil Horak FEI VSB-TU Ostrava, CZ

Programovy vybor:

Jifi Bayer (Czech Republic)

Zdenek Binder (France)

Krzysztof Centnarowicz (Poland)

Ladislav JuriSica (Slovak Republic)

Peter Kopacek (Austria)

Vladimir Maftik (Czech Republic)

Edward Nawarecki (Poland)

Pavel OSmera (Czech Republic)

Miroslav Pokorny (Czech Republic)

Francoise Sayetat (France)

Jiti Skarupa (Org. chairman - Czech Republic)
Juraj Smrcek (Slovak Republic)

Franti$ek Solc (Czech Republic)

Vilém Srovnal (Tech. chairman - Czech Republic)
Karel VI¢ek (Czech Republic)

Wieslaw Wajs (Poland)

Pocet domacich ucastniki: 14
Pocet zahraniénich uc¢astniki: 7
Nazev sborniku:

International Workshop on Robot-Multi-Agent-Systems R-MAS 2001, ISBN 80-7078-901-8
Pocet stran: 59, naklad 50 ks.

Termin a misto konani: 8.6.2001, areal VSB-TU v Ostravé-Porubé



£ . ZAHRANICNI AKTIVITY A SPOLUPRACE SE
ZAHRANICIM

a) podepsané smlouvy se zahrani¢nimi partnery (nazev
zahranicniho partnera, obdobi platnosti, garant)

b) spoluprace (feSené téma, garant, vysledky)

¢) zahrani¢ni pobyty pedagogii i studenti oboru (jméno,
zemé, diivod pobytu pripadné nazev prednesené
prednasky, obdobi, kdo hradil naklady)

Jméno Zemé Diivod Téma Termin Uhrada
Doc. Ing. Jiti | Slovenska vyzadany Vyuziti inovacnich 11/2000 TU Kosice
Skafupa republika prednaskovy metod a nastroju pii

pobyt navrhovani

robotickych zafizeni

Dr. Ing. Slovenska vyzadany Vyuziti modernich 11/2000 TU Kosice
Vladimir republika prednaskovy CAD systémti pro
Mostyn pobyt podporu tviréi prace

d) prijeti zahrani¢nich hostii nebo studentii (jméno, zemé,
diivod pobytu pripadné nazev prednesené prednasky,
obdobi, kdo hradi naklady)

-10 -



8. VYZNAMNE UDALOSTI NA KATEDRE

Vyznamna vyroci pracovniku katedry

Ing. Jan Burkovic 55 let

-11 -



9. CLENSTVi PRACOVNIKU V AKADEMICKYCH,
ODBORNYCH AJ. ORGANECH

a) zahrani¢nich a mezinarodnich

Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc. - pfedseda komise pro statni zavérecné zkousky
na TU Kosice
- ¢len programového vyboru mezinarodni
konference ROBTEP 2001, Presov
- ¢len védeckého vyboru 16th International
Conference On Production Research ICPR- 16,
Praha 2001
- sekretar streamu Materials Handling and
Robotics, ICPR — 16, Praha 2001~

Dr. Ing. Vladimir Mostyn - ¢len védeckého vyboru 16th International
Conference On Production Research ICPR- 16,
Praha

b) narodnich

Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc. - ¢len habilitaénich komisi na VUT Brno a CVUT
Praha
- ¢len predsednictva Ceskomoravské spoleénosti
pro automatizaci
- Clen panelu Stroje a =zafizeni pro navrh
Nérodniho programu orientovaného vyzkumu a
vyvoje Ceské republiky

¢) na VSB-TUO

Doc. Ing. Jiti Skatupa, CSc. - Clen organiza¢niho a programového vyboru
International Workshop on Robot Multi-Agent-
Systems “R-MAS 2001%, Ostrava, VSB — TU,
2001

Doc. Dr. Ing. Petr Novak - garant a c¢len organizatniho vyboru
International Workshop on Robot Multi-Agent-
Systems “R-MAS 2001%, Ostrava, VSB — TU,
2001

Dr. Ing. Vladimir Mostyn - Clen organizacniho vyboru  International
Workshop on Robot Multi-Agent-Systems “R-
MAS 2001, Ostrava, VSB — TU, 2001

-12-



1 0. PUBLIKACNIi CINNOST

Monografie

SKARUPA, J. - MOSTYN, V. Teorie primyslovych roboti. 1. vydani, Kosice: Edicia
vedeckej a odbornej literatiry — Strojnicka fakulta TU v KoSiciach, VIENALA Kosice, 2001,
150 stran; ISBN 80-88922-35-6 (schvaleno VR FS TU-VSB 1/2001)

SKARUPA, J. - MOSTYN, V. Metody a prostiedky navrhu pramyslovych a servisnich
robotti. 1. vydéani, KoSice: Edicia vedeckej a odbornej literatury — Strojnicka fakulta TU
v Kosiciach, VIENALA Kosice, 2001, 190 stran; ISBN 80-xxxxx-xx-x (podléha schvaleni
VR)

Diserta¢ni a habilitacni prace

KONECNY, Z. Tvarova a rozmérova optimalizace PRaM (disertaéni prace). VSB-TUO,
Ostrava, 2000, 87 s.

LYKO, Z. Po¢itatova podpora konstrukéniho fefeni PRaM (disertaéni prace). VSB-TUO,
Ostrava, 2000, 92 s. (kombinované studium)

MOSTYN, V. Metody modelovéni primyslovych roboti. TU Kogice 2001 (piedloZeno)

SKARUPA,J.: Metody a prostiedky navrhu priimyslovych a servisnich robotil. Kogice 2001
(predloZeno)

Knihy a skripta

BURKOVIC, I. Spolehlivost, diagnostika , jakost. Skripta TU-VSB Ostrava [I. vydani, 110
str.)], Ostrava: 2001. ISBN 80-7078-838-0

KONECNY,Z.:Modelovani a analyza konstrukce roboti I. Skripta TU-VSB Ostrava [I.
vydani, 136 str.)], Ostrava 2001 (v tisku)

SKARUPA,J.: Primyslové a servisni roboty. Navrh a konstrukce. Skripta TU-VSB Ostrava
[I. vydani, 136 str.)], Ostrava 2001 (v tisku)

MOSTYN, V. Modelovani a analyza konstrukci robott II, 1.dil. 1.vyd. Ostrava: skripta VSB
TUO, 2001. 120s. (v tisku)

Zahrani¢ni ¢asopisy
MOSTYN, V.-SKARUPA, J.: Improving of the Mechanical Model Accuracy for Simulation

Purposes. In: Mechatronics ¢. x/2001, Elsevier Science Velkd Britanie, ptedloZeno
k publikaci.

-13 -



Domaci ¢asopisy

SKARUPA,J.: Servisni roboty — nové piistupy k zadani ukoli pro vyvoj. In: Sbornik
konference AUTOS 2001, Automatizované systémy. TERIS 2001, CVUT Praha, aj., Praha
2001, s.98-104 [ISSN 1212-5706]

BUZEK, V. Obsluzny manipuléator k invalidnimu voziku. Sbornik védeckych praci Vysoké
Skoly banské- Technické univerzity Ostrava. Anglicky.

NOVAK, P. SSI - komunikace pro pramyslové senzory, ¢asopis Automa &. 10/2001, str. 38-
40. ISSN 1210-9592.

NOVAK, P. ROZHRANI PRO PRUMYSLOVE SENZORY S KOMUNIKACT SSI, asopis
Automa ¢.11/2001, str.38. ISSN 1210-9592.

NOVAK, P. Motion control of mobile robot. Sbornik védeckych praci Vysoké skoly bafiské —
Technické univerzity Ostrava,ro¢. XLVII, fada strojni, ¢.1/2001, Ostrava, 2001, s. XXX-XXX;
[ISSN 1210 - 0471], anglicky

NOVAK, P. Resources for Real-Time process control and data acquisition. Sbornik
védeckych praci Vysoké Skoly banské — Technické univerzity Ostrava 2001,ro¢. XLVII, fada
strojni, ¢.1/2001, Ostrava, 2001, s. xxx-xxx; [ISSN 1210 - 0471], anglicky

NOVAK, P., FUXA, J. Adapted laboratory control system for research of fatigue strength.
Sbornik védeckych praci Vysoké Skoly banské — Technické univerzity Ostrava 2001, roc.
XLVII, tada strojni, ¢.1/2001, Ostrava, 2001, s. xxx-xxx; [ISSN 1210 - 0471], anglicky

MOSTYN,V.-SKARUPA, J.: Influence of driving mechanisms mass properties to generalized
forces in robot joints. Sbornik védeckych praci Vysoké Skoly banské — Technické univerzity
Ostrava, ro¢. XLVII, tada strojni, ¢.1/2001, Ostrava, 2001, s. xxx-xxx; [ISSN 1210 - 0471],

KONECNY,Z.-SKARUPA,J.: Varia¢ni geometrie v konstrukci PRaM. Sbornik védeckych
praci Vysoké Skoly banské — Technické univerzity Ostrava, ro¢. XLVII, fada strojni,
¢.1/2001, Ostrava 2001, s. xx-xx; [ISSN 1210 - 0471]

BURKOVIC, J. Einfluss des menschlichen Faktors auf die Zuferdssigkeit der
Robotererzeugungssysteme. In.Sbornik véd. praci VSB — TU Ostrava, ro¢. XLVII, fada
strojni, ¢.1/2001, Ostrava: 2001, s. xx-xx; [ISSN 1210 - 0471]

KARNIK, L. Chassis of service robots with exploitation for destruction, renewal and
diagnostics buildings. Transactions of the Universities of KoSice, €. 1, KoSice, 2001, s. 7 - 12.
ISSN 1335-2334.

KARNIK, L. Transportni a rehabilitaéni robotickd zafizeni ve zdravotnictvi. Jemna
mechanika a optika, ro¢. 46, €. 1, Prerov, 2001, s. 26 - 28. ISSN 0447-6441.

KARNIK, L. Obsluznad robotickd zafizeni ve zdravotnictvi vyuZivajici antropomorfni

chapadla. Jemna mechanika a optika, ro¢. 46, ¢. 10, Pferov, 2001, s. 335 - 337. ISSN 0447-
6441.

-14 -



KARNiK3 L. Application of service robots in building. In Sbornik védeckych praci na strojni
fakulté¢ VSB - TU Ostrava, Ostrava, 2001, s. xx — xx. ISBN xxx, ISSN xxx.

KARNIK, L., BUZEK, V. Analyse of translation modules of mobile service robots. In
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