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Zakladni systémové pojmy z oblasti méficich a Fidicich systémU — regulacni obvod, prvek, subsystém,
vazby, rovnice tizeni, hierarchicka struktura systémf fizeni.

Statické a dynamické vlastnosti ¢leni méricich a regulacnich obvodu (staticka charakteristika,
prechodova charakteristika, citlivost, TP).

Technické a programové prostifedky automatického fizeni (rozdéleni, zakladni vlastnosti,
normalizované hodnoty signdld), skupiny technickych prostfedkd, jejich aplikaéni moZnosti.
Snimace a prevodniky neelektrickych veli¢in (blokova struktura a funkéni vlastnosti senzord, jejich
fyzikalni principy, pfiklady realizace).

Snimace a metody pro méreni teploty pevnych latek a plynt (principy, vlastnosti, provedeni,
kontaktni a bezkontaktni, ptiklady).

Snimace a metody pro méreni statickych mechanickych velicin, sil a vaZeni (poloha, posunuti,
rozméry, vyska hladiny, sila, hmotnost) — princip, vlastnosti, ptiklady.

Snimace a metody pro méreni tlakd, rychlosti proudéni a pratok (plyn(, kapalin) — principy

a provedeni snimacu, srovnani vlastnosti, priklady pouziti.

Snimace a metody pro méreni dynamickych pohybovych veli¢in (rychlost, otacky, zrychleni, vibrace)
— princip, vlastnosti, pfiklady.

Inteligentni snimace (popis vnitfni struktury, popis funkci, pfiklad nasazeni, popis rozhrani pfenosu
namérenych dat).

I/O rozhrani fidicich systéma v pramyslu (typy vstupnich/vystupnich signald, struktura a vlastnosti
I/O rozhrani, analogové a diskrétni vstupni/vystupni kanaly, priklad poufZiti).

Prevodniky pro digitalizaci signalG (A/D, D/A, integracni, postupna aproximace). Princip funkce,
presnost v poctu bitll, zpoZzdéni prevodu a nutnost poufZiti antialiasingového filtru.

Reguldtory a pocitacové fidici systémy (struktura, technické a programové reseni Cislicovych
regulatorl), pouziti primyslovych pocitaca pro fizeni technologickych procesa.

El. pohony a jejich ovladani (fizeni), vysvétleni principt funkce jednotlivych typl el. pohont, zplsoby
jejich ovladani a fizeni (schéma, rozdéleni, pouziti).

Zakladni logické funkce, realizace logickych funkci pomoci kontaktli, obvodovych prvk( a hradel.
Zakladni klopné obvody RS, JK, D (popis, Casovy diagram, pravdivostni tabulka, aplikace).

Redeni kombina&nich a sekvenénich logickych loh (p¥iklady).

Programovatelné logické automaty PLC (typy PLC, technické feseni, pouziti, vnitfni struktura,
galvanické oddéleni), priklady pouZiti pro fizeni technologickych procesu.

PLC — popis programovacich jazyk, priklady programovani zakladnich logickych funkci.
ILAN — popis a vyuziti primyslovych siti (vlastnosti, vyhody, nevyhody, pouziti, popis fyzické vrstvy).
Dispecersko-vizualizacni systémy fizeni procest (hierarchicka struktura, umisténi jednotlivych

urovni, jejich cile, vazby, priklad, tvorba a skladba obrazovek konfigura¢nich a monitorovacich uloh,
zabezpeceni aplikaci).

Aktualizace: 12. 3. 2025



