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Pocitacova simulace

/Wikipedia.cz/ Simulace: napodobeni néjaké skutecné véci, stavu nebo procesu.

Tvorba virtualniho modelu v pocitaci prostrednictvim software,
ktery popisuje realitu. /napf. strojni soucast véetné jejiho zatizeni/

REALITA
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MKP, Metoda konecnych prvka

FEM, Finite Element Method
Matematicka metoda, diskretiza¢ni (pfevod problému na systém linedrnich rovnic)

Diskretizace: ndhrada spojitého prostfedi soustavou bod1.

Vznik 50. 1éta 20 stol. Vyuziti pro simulace aZ prostfednictvim vypocetni techniky.

Spojity obraz
fotografie nahrazen
obrazovymi body

Nedokonalost (chyba)
obraz neni spojity

spojity -
objem
hmotného =
objektu
nahrazen
soustavou

bodd.

Tim vznika
sit prvku |
definujici
geometrii.



Pocitacova simulace MKP, zakladni proces
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Optimalizace nakladi: diferencované pocty licenci fesict

>>>> Postprocessor

Zobrazovani a vyhodnocovani
vysledki
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Vypoctovy model

SIT
Definice hmotného objektu

Definice geometrického tvaru:
e Prvky (napf. objemové télesa jako je napt. kvadry definovany uzly jako vrcholy)
o Uzly (body mezi kterymi jsou definovany prvky)

Material: definice prostfednictvim materidlovych vlastnosti

OKRAJOVE PODMINKY

Definice podminek, ptisobicich na nebo omezujicich hmotny objekt.
e Podpory
e Vazby
e Zatizeni a dalsi
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Vypocet sestaveného vypoctového modelu

ReSeni systému linearnich rovnic - matice. VyZaduje vykon procesoru.
Resice
e Casto fyzicky vyuzivdny externé na vykonnych serverech
e Licence samostatné od moduld pro pripravu modelu a zobrazovani vysledkt

Optimalizace z hlediska zapisu matice, rychlosti vypoctu - aplikovand matematika

Konstruktér-vypoctar: pouze spousti, Cas prace reSice nevyZaduje personal
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Vysledky pocitacové simulace
Zobrazeni & Vyhodnoceni

Zobrazeni

e Prostrednictvim SW

Vyhodnoceni
e Relevance vysledka
e Presnosti vysledkil /mira chyby/
e Moznosti vyuziti vysledkl napf. jen orientacni, nebo pro nalezeni nebo ovéreni
konstrukéniho feSenti
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Softwarové systémy a souvisejici pojmy

Pouzivané softwarové systémy pro realizaci pocitacové simulace:
Autodesk Inventor

Pro Engineer

Catia

NX

ANSYS, MARC

CAD: Computer Aided Design

CAM: Computer Aided Manufacturing
CAE: Computer Aided Engineering
CAx

PLM: Product Lifecycle Management
FEA: Finite Element Analysis

FEM: Finite Element Method

MKP: Metoda konecnych prvka



