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Rear Cross Traffic Alert

Blind Spot Monitoring | Adaptive Headlights
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Student ziska poznatky z oblasti:

AUTONOMNI SYSTEMY

- Implementace fidicich
systém( do embeded
platforem — PLC, Arduino

- Prdmyslové sité i pocitace

- Drony, roboti, autonomni
vozidla

— Ridici systémy aktivni
bezpecénosti nejen v
automotive

PRUMYSLOVA AUTOMATIZACE

— Prace s prvky a nastroji
Industry 4.0

- Méreni a senzorika véetné
smart systémdu, self-
diagnostics, active sensors,
MEMS

— Navrhy operatorskych
pracovist pomoci HMI
véetné vizualizace procesu

TEORIE AUTOMATICKEHO RIiZENI
- Vyvoj a aplikace fidicich
algoritma

- Modelovani a simulace
dynamickych systému v
MatLab, LabView.

— Tvorba digitalnich dvojcat
redlnych systémi

- Simulace HIL, SIL

TECHNICKA DIAGNOSTIKA

— Aktivni potlacovani hluku a
vibraci

— Analyza provoznich kmitd
— Analyza vibraci

— Zpracovani mérenych
hodnot ze senzor(l

— Diagnostika akénich ¢lent a
pohonu
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Bakalarské studium

Navazujici magisterské

: Doktorské studium
studium

Strojirenstuvi.
Specializace:
Rizeni stroj a procesu

. . Rizeni strojd a procest
Rizeni stroju a procesu

Bc. Ing. Ph.D.

Studijni program Rizeni strojti a procesti je mozné studovat ve viech stupnich vysokoskolského studia.
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Vybér ze zavéreénych praci - Rizeni stroji a procest

Model automatického parkovaciho
domu a jeho fizeni
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Monitorovani vykonu fizeného procesu

Prehled vSech bakalarskych i diplomovych praci je dostupny na webu https://www.fs.vsb.cz/352/cs/studium/zaverecne-prace/
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Pfedméty - Rizeni stroja a procesu

* Aplikace systému rizeni  Vizualizace procesu

 Automatické Fizeni * Cislicova regulace

* Informacni systémy ve strojirenstvi ¢ Numericka matematika

* Logickeé prvky a systémy e Automatizacni technika

* Tekutinové mechanismy * PocitaCove technologie

* Modelovani a simulace * Programovani prumyslovych aplikaci

mechatronickych systému

Podrobné obsahy predmétd ve studijnim pldnu
https://edison.sso.vsb.cz/cz.vsb.edison.edu.study.prepare.web/StudyPlan.faces?studyPlanld=25922&locale=cs
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Priklady uplatnéni absolventu

* Vlyvojovy inzenyr
e Softwarovy tester
e Systémovy inzenyr
e Aplikacni inzenyr
e Vedouci vyroby
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Vice podrobnosti na webu katedry

instagram.com/k352vsbtuo/

facebook.com/kat352/

Kontaktni osoba: doc. Ing. Renata Wagnerova, Ph.D.
(renata.wagnerova@vsb.cz)
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