Pohony a prevody — program ¢. 1
Vypocet a stanoveni velikosti hydromotoru pro pojezd vozidla

Stanovte parametry pojezdu vozidla dle kinematického schématu a zvolte vhodnou velikost
hydromotoru. Vypoctem stanovte:

- redukovany moment setrvacnosti pohonu

- staticky zatézny moment na hiideli motoru

- dynamicky moment pfi rozjezdu vozidla

- velikost geometrického objemu hydromotoru
- kontrolu hydromotoru na maximalni tlak

Zadano

1 2 3 4 5
Celkova hmotnost vozidla m [kg] | 2000 | 4000 | 7000 | 14000 | 28000
Moment setrv. motoru (odhad) Ju [kg.m?] | 0,01 | 0,01 | 0,02 | 0,025 0,4
Moment setrv. hlavni pfevodovky Jo1 [kg.m“] | 0,05 | 0,08 | 0,1 0,15 0,28
Moment setrv. prevodovky kol Jo2 [kg.mz] 0,04 | 0,06 | 0,08 0,1 0,14
Moment setrv. pojezdovych kol I [kgmq | 1,8 | 1.8 | 2,2 2,8 3,5
Otacky hydromotoru Nm [min™] | 2500 | 2500 | 1800 | 2000 | 1500
Ptevodovy pomér hlavni prevodovky Ip1 7,5 6,2 8,2 55 6,5
Pievodovy pomér pievodovky kol Ip2 45 | 4,8 25 3,5 45
Polomér pojezdového kola M [m] 03 [035| 04 0,38 0,42
Soudinitel valeni fo 0,02 | 0,02 | 0,025 | 0,025 0,02
Zrychleni vozidla pfi rozjezdu a [m.s'z] 05 | 055 0,8 0,5 0,8
Jmenovity tlak hydromotoru Pn [MPa] | 28 32 35 32 32
Maximalni tlak hydromotoru Prmax [MPa] | 35 40 42 40 40
Ucinnost prevodovek Np1= Np2 0,92 | 0,92 | 0,92 0,92 0,92
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